Antes
de empezar

Desembalaje de las piezas
La caja debe contener los siguientes articulos:
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Dénde instalarlo

[

accuraspray 4.0

Supervision en linea de
los procesos de pulverizacion
térmica para el taller

A\

tecnar

our sensors, your productivity.

Cabezal del sensor
Controlador
Pirébmetro de sustrato y su abrazadera de soporte (opcional)
Filtro de aire y mangueras

Cable de alimentacién del controlador

Cable de comunicacién entre el cabezal y el controlador
Antenas Wi-Fi

Fusibles de repuesto (no se muestran en este esquema)

%con cuidado la caja, extraiga

a continuacién y coldguelo sobre

Filtros de densidad neutra (no se muestran en este esquema) 6 %f el contenido que se muestra
. la superficie de trabaijo.

Hojas de calibracion (no se muestran en este esquema)

Instale el cabezal del sensor dentro
de la cabina de pulverizacion en

un lugar de fécil acceso para

el robot (pistola de pulverizacion). . \ ©
AsegUrese también de que Instale el cabezal del sensor en una placa de montaje ' o
el cabezal del sensor no interfiera resistente que no vibre ni se mueva durante el proceso Gy,

en las operaciones normales de pulverizacion. \i“?ﬁ I/
=

de pulverizacion.




2. Procedimiento de instalacion

File el cabezal
del sensor a su
placa de soporte
mediante los

4 tornillos para
realizar el
montaje.

®

Conecte el suministro de aire
comprimido y el cable de
comunicacion al cabezal

del sensor. Extraiga el

otro extremo del cable de
comunicacion de la cabina

de pulverizaciéon. Conecte

la manguera de aire al
suministro de aire

de la cabina.

4. Instalacion del controlador

Dénde instalarlo

Instale el controlador
fuera de la cabina de
pulverizacion.

o
Procedimiento
de instalacién

Instale las
antenas Wi-Fi
en el controlador

Conecte el cable de comunicacion
del cabezal del sensor al
controlador.

Conecte el cable de alimentacion
al controlador y a una toma de
corriente. Ponga el interruptor
de encendido del controlador
Accuraspray en ON.

Espere hasta que
el LED de estado se
encienda en verde.

Active el haz de alineacion
mediante el interruptor
situado en la parte
posterior del sensor.

|| 6. Acceso alainterfaz de usuario

Acerque la pistola de
pulverizacion al cabezal
del sensor como se muestra en el esquema
a continuacion. El punto de medicion del sensor
normalmente se establece en la distancia de
pulverizacion del proceso estdndar.

La distancia entre la parte frontal del
cabezal del sensor y el eje de la antorcha de
pulverizacion se debe ajustar a 200 mm.

Se puede acceder a la interfaz de usuario del
Accuraspray 4.0 a través de un navegador web, aunque
no estd alojada en Internet. Se transmite desde el
controlador del Accuraspray. Recomendamos utilizar
Google Chrome para un rendimiento éptimo.

Ingrese al mend Wi-Fi normal de su ordenador o tableta
y busque «Accura 4.0 - nimero de serie». La contrasefia
para acceder a la Wi-Fi es «accura.wifi».

Abra el navegador e introduzca la URL:
http:/laccurag4-00000000/ para conectarse a la
interfaz de usuario del Accuraspray. Reemplace

los ceros por el nimero de serie de la unidad que
intenta localizar. El nimero de serie se compone de
8 digitos que se encuentran en el nombre de la red
Wi-Fi o debajo del controlador.

Ya esta listo para su capacitacion en linea gratuita
Por favor contdctenos en service@tecnar.com
para reservar su cita.

Consulte el manual del usuario de Accuraspray
4.0 para obtener una descripcion completa
del sistema. www.spraysensors.tecnar.com/
accuraspray4-usermanual




